
 

LV-MaxSonar®-EZ1™ 
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LV-MaxSonar ®-EZ1 
High Performance 
Sonar Range Finder 
Alimentado com 2.5V - 5.5V o LV-MaxSonar®- 
EZ1™ permite e detecção e medição de obs-
táculos em uma placa de pequeno tamanho. 
O LV-MaxSonar®-EZ1™ detecta objetos antre 0 
e 254 polegadas (6.45 metros) e permite a 
medição de distância de 6 polegadas até 254 
polegadas com uma resolução de 1 polegada.   
Objetos entre 0 e 6 polegadas são medidos 
como 6 polegadas. Os sinais de saída são: 
Largura de pulso, voltagem analógica e saída 
serial digital. 
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*Brown dot parts enhanced for low noise chaining 

K A 0.785" 19.9 mm H 0.100" 2.54 mm 
B 0.870" 22.1 mm J 0.645" 16.4 mm 
C 0.100" 2.54 mm K 0.610" 15.5 mm 
D 0.100" 2.54 mm L 0.735" 18.7 mm 
E 0.670" 17.0 mm M 0.065" 1.7 mm 

J F 0.510" 12.6 mm N 0.038" dia. 1.0 mm dia. 
Tamanho             G   0.124" dia.  3.1 mm dia.     weight, 4.3 grams 

valores nominais 

Características 
•  Ganho variável ajustado 

continuamente para controle 
preciso do feixe de ultrasom. 

• A detecção de objetos 
inclui objetos encostados 
no sensor. 

• Alimentação de 2.5V a 5.5V 
com consumo de 2mA. 

•  Medição a cada 50mS, (20-Hz 
rate) 

•  Operação automática, mede e 
retorna os valores continua-
mente. 

•  Operação manual permite 
receber os valores apenas 
quando desejado. 

•  Todas as saídas são ativas 
simultaneamente. 

Benefícios 
• Βaixo custo 
• Dados de saída 

precisos e estáveis 
• Sem “zona morta” de 

medição 
• baixo consumo 
• Feixe de qualidade 
• Furos de montagem 

na placa. 
• Extremo baixo 

consumo, ideal para 
operar a baterias. 

• Pode ser disparado 
externamente ou 
internamente. 

• O sensor retorna o 
valor da medição, não 
necessitando nenhum 
cálculo. 

Características do Feixe 
A detecção de pessoas requer alta sensibilidade, 
Ainda que um feixe estreito requeira baixa 
sensibilidade. O LV-MaxSonar-EZ1 combina 
de detecção de pessoas com um feixe de largura 
estreita. 
Exemplos de medição são mostrados abaixo em 
um grid de 12 polegadas. O padrão de detecção é 
mostrado para: 
(A) Pino de 0.25 polegadas de diâmetro, veja o ângulo 

estreito para objetos pequenos. 
(B) Pino de 1 polegada de diâmetro, veja o 

padrão longo de detecção. 
(C) Tubo de 3.25 polegadas de diâmetro, veja o 

padrão longo e controlado de detecção. 
(D) Placa de 11 polegadas de largura movimentada de 

esquerda para a direita, paralela ao sensor e o sensor 
parado. Esta figura mostra a capacidade do sensor. 

 

• Serial, 0 a Vcc 
• 9600Baud, 81N 
• Analógica, (Vcc/512) / pol  
• Pulse width, (147uS/pol)  
•  Cancela os obstáculos 

no início da medição. 
• Desenhado para proteção 

de ambientes internos 
•  Sensor opera a 42KHz  
•  Excitação do sensor de alta  
voltagem (dobro de Vcc) 

 
® 

• Ciclo de leitura 
rápido. 

• O usuário pode 
escolher qualquer 
uma das três saídas. 
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- 20 ft. 
Note: The displayed beam width of (D) is 
a function of the specular nature of sonar 
and the shape of the board (i.e. 

- 15 ft. 
flat mirror like) and should 
never be confused with C 
actual sensor 
beam width. B - 10 ft. 

5V 
3.3V 
A - 5 ft. 

 
beam characteristics are approximate 
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LV-MaxSonar®-EZ1™ 

LV-MaxSonar®-EZ1™ Pin Out 
GND -  Terra da alimentação. Os pinos GND e Vcc devem estar 

livres de ruído para uma ótima operação. 
+5V - Vcc - Opera de 2.5V a 5.5V. Capacidade de corrente 

recomendada: 3mA para 5V, e 2mA para 3V. 
TX – Quando o pino *BW está aberto ou em nível baixo, o pino TX  

envia o sinal serial no formato RS232, exceto pela voltagem que é 
0- Vcc. A saída é o ASCII “R”, seguido por 3 digitos ASCII 
representando a distância em polegadas até o máximo de 255, 
seguido por um ENTER(ASCII 13). O baud rate  9600, 8 bits, sem 
paridade, com um stop bit. Apesar da voltagem de 0-Vcc  estar fora 
do padrão RS232, a maioria dosdispositivos conseguem ler o dado 
serial. Se o nível padrão for necessário, inverta o sinal e conecte a 
um conversor como o MAX232. 

      *Com ponto marrom: Quando o pino BW estiver em nível alto, o 
pino TX envia um único pulso, (e não dados seriais).  

RX – Este pino é mantido em alto internamente. O EZ1™ mede conti-
nuamente se este pino for deixado aberto ou em alto. Se levado a 
nível baixo o EZ1™ irá parar a medição. Leve a nível alto por 20uS 
ou mais para iniciar uma medição. 

AN – Saída analógica com um fator de (Vcc/512) por polegada. Com 
uma alimentação de 5V temos ~9.8mV/pol.  E com 3.3V temos 
~6.4mV/pol. 

PW -  Esta saída é um pulso cuja largura representa a distância. Para 
calcular use um fator de 147uS por polegada.  

BW -  *Deixe aberto ou em nível baixo para ter saída serial em TX. 

*Com ponto marrom: Quando o pino BW é mantido alto, o pino 
TX envia um pulso (e não dados seriais). 

LV-MaxSonar®-EZ1™ Descrição da Temporização 

Data Sheet, pg. 2 
Circuito do LV-MaxSonar®-EZ1™ 
O sensor LV-MaxSonar®-EZ1™ utiliza para seu 
funcionamento um LM324, uma matriz de diodos, 
um PIC16F676, junto com uma variedade de 
componentes passivos.  

250mS após alimentado, o LV-MaxSonar®-EZ1™ está pronto para aceitar comandos  no pinoRX.  Se o pino RX for deixado 
aberto ou mantido em nível alto, o sensor irá inicialmente fazer um ciclo de calibração (49mS), depois irá fazer uma medição 
(49mS). Então, a primeira medição leva ~100mS. As próximas leituras levarão 49mS. O LV-MaxSonar®-EZ1™ checa o pino RX no 
fim de cada ciclo. O resultado pode ser lido a cada 49mS.  
Cada ciclo de 49mS começa com o pino RX estando aberto ou em alto, depois o LV-MaxSonar®-EZ1™ envia 30 pulsos de 42KHz, 
e o pino PW é levado a nível alto. Quando um obstáculo é detectado, o pino PW é levado a nível baixo. O pino PW fica alto por 
até 37.5mS se nenhum obstáculo for detectado. O restante do ciclo de 49mS (less 4.7mS) é usado para ajustar a saída analógica 
para o nível correto. Quando uma longa distância for lida imediatamente após uma pequena distância, a saída analógica pode não 
refletir o valor correto em um ciclo. Durante os últimos 4.7mS, o valor serial é enviado. A temporização do LV-MaxSonar®-EZ1™ 
calibrado na fábrica para 1% em 5V, e em uso sua precisão é melhor que 2%. Além disto, a operação em 3.3V normalmente faz 
com que o resultado seja um ou dois porcento maior que o real.  

LV-MaxSonar®-EZ1™ Instruções de Uso  
Cada vez que o LV-MaxSonar®-EZ1™ é ligado, ele irá se calibrar no primeiro ciclo. O sensor usa esta informação para medir 

os objetor próximos. É importante que não haja obstáculos próximos ao sensor nesta fase. A melhor sensibilidade é obtida 
quando não há objetos no raio de 14 polegadas, mas bons resultados são comuns com distâncias de pelo menos 7 polegadas. Se 
um objeto estiver muito próximo durante a calibração, o sensor pode ignorar objetos naquela distância.  
 O LV-MaxSonar®-EZ1™ não usa esta calibração para compensação de temperatura, mas para cancelar o padrão de ressonância 
do sensor. Se a temperatura, umidade ou tensão mudarem durante a operação, o sensor pode precisar de uma recalibração. Se ele 
não for recalibrado e a temperatura aumentar, a leitura informada será menor que a real. Se a temperatura diminuir o sensor terá 
uma redução na sensibilidade de objetos próximos. Para recelibrar o LV-MaxSonar®-EZ1™, desligue e ligue a alimentação.  

 
Produto/especificações sujeitas a mudança sem aviso prévio. Para mais informações visite www.maxbotix.com/MaxSonar-EZ1_FAQ 
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